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1 |Ukiadanie kabli w korytach i kanatach elektroinstalacyjnych - kabel solarny 6 mm2 m 100
2 |Ukfadanie kabli w korytach i kanatach elektroinstalacyjnych - kabel YKY 5x10 mm2 m 70
3 |Uktadanie kabli w korytach i kanatach elektroinstalacyjnych - kabel FTP kat. 5e m 70
4 |Uktadanie kabli w korytach i kanatach elektroinstalacyjnych - kabel Lgy 1x16 m 20
5 |Mechaniczne pograzanie uzioméw pretowych w gruncie kat. I-1 m 20
6 |Modutl fotowoltaiczny 400 Wp - zakup szt 50
7 |System montazowy modutéw na gruncie - zakup szt 50
8 |Montaz modutéw na systemowej konstrukciji szt 50
9 |Montaz zigczy 2-biegunowych na przewodach instalacyjnych - zigcze PV typu MC4 szt. 8
10 |Aparaty elektryczne o masie do 50 kg - inwerter fotowoltaiczny 20 kW wyposazony w uktad pomiarowo-zdawczy oraz ochronniki przepigciowe typu |1 szt. 1
11 |Skrzynki i rozdzielnice elektryczne szt. 2
12 |Whpiecie kabli zasilajacych w rozdzielnie kpl. 2
13 |Montaz koricdwek kablowych przez zaciskanie - przekréj zyt do 16 mm2 szt. 10
14 |Podtaczenie przewodéw pojedynczych o przekroju zyly do 16 mm2 pod zaciski lub bolce szt. 10
15 |Wykonanie i montaz konstrukcji wsporczej inwerteréw PV, szt. 1
16 |Whpigcie i dodanie sygnatu komunikacyjnego instalacji fotowoltaicznej kpl. 1
17 |Transport konstrukcja / falowniki / panele kpl 1
18 |Materialy / koszty instalacyjne kpl 1
19 |Uruchomienie inwerteréw kpl. 1
20 |Badania i pomiary instalacji kpl. 1
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